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Listado de componentes

Dentro de este kit se incluyen los siguientes componentes

2 x Vigas 0824-112

1 x Viga 0824-48

2 X Planchas 0324-88

2 X Planchas 135°

1 X Plancha Soporte Bateria

1 X Plancha Tipo T

1 X Soporte 3x3

1 X Soporte Ul

1 x Mini Rueda Giratoria

4 x 62T Rueda Sin Escalodn

2 X 62T Rueda

CFR de Ferrol

90T Rueda

90T Neumético

Cadenas

Separadores de 4x7x10mm

2

180 Motor Encoder

Arandelas de cobre de @
4x8x4mm :

Separadores de latén de <
M4*30+6

Soporte de Bateria

Me Auriga

Sensor de Ultrasonidos @

1.x.Sensor Sigue Lineas §

1 x Cable USB /

2 x Cable-20cm RJI25

1 x Llave Inglesa

1 x Destonillador
Allen/Estrella

22 x Tornillos M4x8

4 x Tornillos M4x10
6 x Tornillos M4x14
4 x Tornillos M4x25
2 x Tornillos M2.5x12

10 x Tuercas M4

2 x Cables Motor Encoder ﬁg’ﬁ
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Manejo de las herramientas
El destornillador se puede usar de dos formas, para tornillos del tipo estrella o del tipo allen.

@@%@

Tornillo M2.5x12 Tornillo M4
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La forma de usar este destornillador y la llave inglesa para apretar los tornillos y tuercas se puede ver en la siguiente
ilustracion

Apriete el tornillo con fuerza segin Apriete la tuerca con fuerza segin
1la direcci6n del diagrama la direccién del diagrama
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Me Auriga

Placa de control del robot basada en el microcontrolador Arduino Mega 2560

Aaick ATmenpaeian Conector USB Pulsador de Reset

Interruptor Encendido

Modulo Bluetooth

Led Indicador de Alimentacién Indicador LED de +5V

Zumbador
Sensor de Sonido

Sensor de Luz 1 Sensor de Luz 2

Puerto RJ25

Interruptor Encendido Anillo LEDs RGB

Especificaciones:

Tension de funcionamiento: 6-12V DC
Microcontrolador: ATmega2560
Dimensiones (L*A*A)100 X 65 X 20MM

Puerto Motor Encoder
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Partes de la placa Me Auriga

N2 de Puerto

Color Etiqueta

Tipos de Mdédulos Compatibles

Tipicos Mddulos Me

1&28&38&4

Modulos de accionamiento (6-12V DC)

Driver Motor Me
Driver Servo Me

Driver Paso a paso Me

Hardware puerto serie

Bluetooth Me
Modulo Bluetooth Me

(Modo-Dual)

6&7&8&9&10

URE R

Interface digital de una direccion

Interface digital doble
Puerto I2C

Doble & un interface analdgico de

una sola direccién

CFR de Ferrol

Sensor Ultrasonidos Me

Led RGB Me

Interrupto Me

Display 7 segmentos Me
Sensor de Movimiento PIR Me
Disparador Me

Sigue Lineas Me

Receptor Decodificador IR Me
Acelerometro 3 ejes Me y
sensor de Giro
Potencidmetro Me

Joystrick Me

4 Botones Me

Sensor de sonido Me
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Sensor de Luz

La placa Me Auriga dispone de dos sensores de luz. Cada sensor de luz puede medir la cantidad de luz que brilla sobre
él. Cuanta mas luz incida sobre los sensores, mayor nivel de sefial entrara en la tarjeta Auriga. Los sensores de luz se
pueden usar para hacer un sistema de regulacion de iluminacién inteligente, un robot que evite la luz y un robot seguidor
de luz.

Sensor de Luz 1 Sensor de Luz 2
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Sensor de Sonido

El sensor de sonido de la placa Auriga ha sido disefado para detectar el nivel de intensidad sonora alrededor del entorno
de la placa. Esta basado en el amplificador de potencia integrado LM386 con micréfono del tipo electret, puede producir
un rango de valores de salida analégico entre 0 y 2013. Se puede usar en proyectos en los que el robot trabajara con
sonidos, tal como un interruptor manejado por voz.

Sensor de Sonido
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Sensor Giroscépico

El sensor giroscépico de la placa del robot Ranger es un modulo de procesamiento de movimientos. Mide la informacion
del valor del angulo y la aceleracion de su robot. Basado en el MU-6050, este sensor giroscopico combina los tres ejes
del giroscopio y los tres ejes del acelerdmetro e incorpora un Procesador de Movimiento Digital (DMP) con la capacidad
de procesar la informacién de todos los ejes mediante algoritmos. Se puede usar en combinacion con el motor encoder
para construir un robot balancin.

Makebbck
. ST

"

4 i

Sensor Giroscdpico
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Sensor de Temperatura

El sensor de temperatura sobre la placa de Ranger contiene un pequefio termémetro (una resistencia dependiente de la
temperatura o termistor NTC) que detecta la temperatura del entorno.

® .0 & 0 & & 0 0 0 * 2 9 8 0 & 0 0

B * e e 0 e
-

ST Y

Termistor NTC
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Sensor de Ultrasonidos Me

El sensor de ultrasonidos Me es un modulo electrénico que emite una onda de sonido y determina la distancia entre el
sensor y un objeto sobre el que rebota el sonido emitido por el sensor y se basa en el tiempo que tarda la onda desde
que sale del sensor hasta que vuelve hasta él. El sensor de ultrasonidos tiene muchas aplicaciones, tal como un sensor
asistente de aparcamiento en vehiculos y en alarmas de proximidad. Este sensor de ultrasonidos Me se puede conectar
al puerto con la etiqueta amarilla de la tarjeta Auriga.

Receptor

Transmisor

Especificaciones:

Tensién de funcionamiento: 5V DC
Rango de deteccién: 3cm-400cm
Angulo de deteccién: 30 grados
Dimensiones (L*A*A): 56 X 36 X 31mm
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Sensor Sigue Lineas Me

El moédulo sigue lineas Me esta disefiado para proporcionarle la habilidad al robot de detectar lineas u objetos cercanos.
Dispone de dos sensores dentro del médulo y cada sensor contiene dos partes — un diodo LED emisor de infrarrojos IR 'y
un fotodiodo IR que detecta la luz infrarroja. Por la medida de la cantidad de luz infrarroja reflejada es posible detectar las
transiciones entre lineas oscuras y lineas claras asi como la luz reflejada directamente enfrente del sensor. Este mddulo

se conecta a la placa Auriga en el puerto con la etiqueta de color azul.

Especificaciones:

Tensién de funcionamiento: 5V DC
Rango de deteccién: 1-2cm
Dimensiones (L*A*A):48 X 24 X 24MM

CFR de Ferrol

Fotodiodo

Las superficies blancas
reflejan la luz infrarroja
hacia el sensor de luz

13

Fotodiodo

Las superficies oscuras
no reflejan casi nada la
luz hacia el sensor de luz
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Informacién sobre las pilas
Las pilas para el robot mBot Ranger: 1.5V (6V DC) pilas alcalinas doble AA o LR06 (no incluidas en este kit)

INFORMACION IMPORTANTE SOBRE LAS PILAS:

« Usar solamente pilas nuevas del tamano recomendado

* No mezclar pilas viejas y pilas nuevas asi como diferentes tipos de pilas

s

* Reemplazar todas las pilas del mismo tipo a la vez
* Los terminales de las pilas nunca se deberan de cortocircuitar

* Quitar las pilas gastadas del robot
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* Quitar las pilas del robot cuando no se vaya a usar durante algun tiempo

INDICACIONES PARA SABER CUANDO LAS PILAS SE DESCARGAN:

Cuando los siguientes fendmenos se produzcan, quiere decir que las pilas se estan descargando.

Robot Tanque y Robot de Carreras de Tres Ruedas 1. Se mueve muy lentamente o se resetea cuando gira o
tropieza con algun objeto

2. No se mueve cuando se aumenta la velocidad del
motor

Robot Balancin 1. No puede mantener el balance y se cae con facilidad
mientras se mueve o gira

En estos casos es necesario apagar el robot y reemplazar las pilas
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Montaje del Robot Tanque

By Miguel y Tino
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(];] M4X10(2)W
Y )

M

M4x8 (4) W

* Nota:Existen dos tipos de rudas negras.
Por favor usar la mas pequena: Rueda 62T

g P o g g

(H 1|l!ﬁilillmilim\mm\| M2.5X12 (2)} letEs PoT fatoP TrsE 1 | |M|||||||“|||“"N"H“ﬂl1|“|||H|||m]||||”| M rax2s
Epégina sobre "Manejo de ) i . R
L 6 @’ ‘las herramientas" para usar@ = . « @ “ @ @

1a llave inglesa para
apretar los tornillos
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*Nota: Las baterias AA no estan incluidas en el kit
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Max8 (2]

Conectar el motor izquierdo

y el motor derecho al puerto

correspondiente de la tarjeta

Me Auriga.

5500 S
-
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Xy -
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Conexionado del Robot Tanque

)

Sensor Ultrasonidos

~

Bensor Sigue Lineas

Motor Enconder 180 (M1)

Motor Enconder 180 (M2)

Por favor dirijase a la pagina 33 para controlar el robot mediante una App
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Consideracion de Utilizacion

Cuando quiera usar el robot tanque en terrenos dificiles
por favor siga las instrucciones de abajo para quitar el
sensor sigue lineas. Sino lo quita, puede que se
estropee o que funcione mal al ser usado en este tipo de
terrenos.

T T T T it
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Montaje del Robot de Carreras de Tres Ruedas

/1:1 @ﬂ]ﬂ[ﬂ]ﬂﬂlﬂ]ﬂ[ﬂ MAx8 (2) ’
: ﬁ m J

CFR de Ferrol 22 By Miguel y Tino


http://www.futureworkss.com/arduino/arduino.html

Guia de montaje del robot mBot Ranger

4x10 (%
> |

1 (-
o

(] q @mﬂﬂﬂﬂﬂm M4x8 (2q

(1 a 'flllﬂ!lllllﬁ!lllll!lll!llliﬂlHIIIII Max1 <zq
k % M @ ) J

s

CFR de Ferrol 23 By Miguel y Tino


http://www.futureworkss.com/arduino/arduino.html

Guia de montaje del robot mBot Ranger

)
|

W [mmmmw@mm -
(_7 . T ___..._.__\‘ ; ‘ = e {
11 (o e o) | £ 0 Jwo

CFR de Ferrol 24 By Miguel y Tino


http://www.futureworkss.com/arduino/arduino.html

Guia de montaje del robot mBot Ranger

CFR de Ferrol 25 By Miguel y Tino


http://www.futureworkss.com/arduino/arduino.html

Guia de montaje del robot mBot Ranger

11 (DI ro-2

—

s

CFR de Ferrol

(ik] [hmmwmw M4x8 (2)
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Conectar el motor izquierdo
\|Il'y el motor derecho al puerto
| correspondiente de Me Auriga

Motor izquierdo (M2)
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Conexionado del Robot de Carreras de Tres Ruedas

Lk

Sensor Ultrasonidos

Sensor Sigue Lineas

Motor Enconder 180 (M1)
Motor Enconder 180 (M2)

Por favor dirijase a la pagina 33 para controlar el robot mediante una App

CFR de Ferrol 28 By Miguel y Tino


http://www.futureworkss.com/arduino/arduino.html

Guia de montaje del robot mBot Ranger

Montaje del Robot Balancin
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*Nota: Las baterias AA no estan incluidas
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|
M4ax8 (2) ‘

a ‘

Conectar el motor izquierdo
y el motor derecho al puerto
correspondiente de Me Auriga !

Motor derecho (M1) \\'. -
Motor izquierdo (M2)

(1 (o o)
K% M (2j
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Conexionado del Robot Balancin

S~

Sensor Sigue Lineas

Motor Enconder 180 (M1)
Motor Enconder 180 (M2)

Por favor dirijase a la pagina 33 para controlar el robot mediante una App

CFR de Ferrol 32 By Miguel y Tino


http://www.futureworkss.com/arduino/arduino.html

Guia de montaje del robot mBot Ranger

Control con App

1. Descargar la App. Por ahora no todo los dispositivos son compatibles. Verificar en learn.makeblock.com/c/ en tus
dispositivos (teléfono mavil y/o tablet) para comprobar si son compatibles, a continuacién proceder a descargar la
App desde App Store o Google Play.

ANDROID APP ON

#  Available on the

@& AppStore Google play

2. Conexion por Bluetooth. Encender el robot y activar el bluetooth del teléfono maovil o del tablet, escoger el ID del
robot dentro del listado de los dispositivos bluetooth que se pueden conectar. Cuando el LED indicador de conexion
deja de parpadear y se ilumina continuamente quiere decir que el robot podra ser controlado mediante la App
instalada en el teléfono movil o el tablet.

LED indicador de conexién

3. Para saber mas de como usar la App de Makeblock con mBot Ranger: http://learn.makeblock.com/ranger/
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Aprendizaje Adicional — Programacion Grafica

Introduccion a mBlock

mBlock es un entorno de programacion grafica basado en el programa de codigo
abierto Scratch 2.0. Proporciona una forma rapida de que pueda programar
proyectos de Arduino y crear interacciones interesantes con ellos. mBlock es el
software ideal para aprender programacion, controlar el robot, y realizar multiples
funciones con este robot.

Para saber mas: http://www.mblock.cc/

Sistemas Operativos Requeridos: \Windows/Mac

Cursos Online mBlock para el Kit del Robot Ranger

Gracias a la cooperacion con profesores de Scratch, estamos desarrollando
dieseis capitulos sobre el aprendizaje de la programacion grafica con Ranger.
Este curso le proporcionara los conocimientos necesarios para programar el robot
Ranger para que realice cantidad de actividades didacticas con los alumnos.

Cursos Online: http://learn.makeblock.com/ranger-online-course/
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Aprendizaje Avanzado — Programacién con Arduino (Lenguaje C)

©a yoltimetro Arduino 1.6. 2

Archivo  Editar  Programa Herramientas  Ayuda

Introduccién a Arduino 00 HEH

voltimetro
Arduino es una plataforma de creacion de prototipos de electronica de codigo abierto | - wow s o
basado en un hardware y un software flexible y facil de usar. El software de Arduino | ... o
consiste en un Entorno de Desarrollo Integrado (IDE en inglés) junto con un conjunto | =0
de librerias. El IDE esta escrito en Java y basado en el programa Processing. o oo

pinMode (A0, INPUT) ;
Serial.begin(9800) ;

led.begin(le, 2);

Para saber mas: http://www.arduino.cc Lo clems():

}

Sistemas Operativos Requeridos: Windows/Mac/Linux ¢ =

;u id Motor_Controliint ML DIR,int M1_SPEED,int M2_DIR, Tutorlales on I i ne

it (Ml_DIR==FORW)

Caiie i (DIRL, FORW) Estos tutoriales online estan muy bien para todos aquellos que
; comienzan y que quieren aprender los conceptos basicos de la
escritura de cédigo mientras se divierten jugando con Ranger.

Tutoriales online:

http://learn.makeblock.com/ranger-arduino-programming/
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Explorando mas — Médulos Electrénicos en la Plataforma de Makeblock

Médulo de Ultrasonidos|
puede medir distancias|”|

desde 3 a 400cm.

Display 7 Segmentos Me
es un modulo de display
con 4 indicadores digi-
tales que pueden mostrar
datos como velocidad,
tiempo,etc

Médulo LED RGB Me

Contiene 4 LEDS RGB
programables. EL color
de cada LED se puede
regular independien-
temente.

Joystick Me

es normalmente usado
para controlar la
direccién del movimi-
ento.

CFR de Ferrol

Sensor de Sonido Me
es para medir el ni-
vel de sonido y asi
crear algin proyecto
de sonido interactivo,
tal como un interrup-
tor activado por voz

Sensor Temperatura ME
es un sensor en forma
de tubode acero inoxi-
dable el cual se usa
para la medida de tem-
peratura

Sensor de Movimiento
PIR ME

es capaz de detectar
rayos infrarrojos de

'\ animales y humanos

dentro de una distan-
cia de 6 metros.

Ver mas en la plataforma de Makeblock: https://makeblock.es/
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Explorando mas — Kits en la Plataforma de Makeblock

XY Plotter ( mGiraffe 3D Printer Kit }
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Preguntas

P1: ; Como se enciende el robot?
A: Coloca la clavija de alimentacién a la placa Auriga desde el portapilas

B: Presiona el boton rojo de la parte superior de la placa Auriga. Cuando el robot se enciende se podra escuchar un
sonido asi como ver varios LEDs que se iluminan

P2: ;Como se apaga el robot?
A: Quita la clavija del portapilas o...
B: Presiona el botdn rojo que esta encima de la placa Auriga durante 3-5 segundos

P3: El robot no funciona aunque esté encendido

A: Puede ser por dos razones
1. La tension de las pilas esta muy baja y no permite al robot funcionar. Cambiar las pilas.
2. Puede ser necesario cambiar los cables del motor si estan rotos.

P4: Intento que el robot gire hacia la izquierda pero lo hace hacia la derecha
A: Los cables de los motores estan cambiados entre si, simplemente intercambiar sus conexiones

P5: Se producen ruidos en el robot tanque cuando esta corriendo

1. Comprobar si las ruedas estan correctamente colocadas
2. Engrase los rodamientos de las ruedas
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P6: El robot balancin no funciona correctamente
A: Comprobar lo que se indica a continuacion para resolver el problema
1. Verificar si las pilas estan descargadas; si es asi, reemplazar las pilas del robot.

2. Comprobar si el robot balancin esta correctamente montado. Asegurarse de que las ruedas estan instaladas
correctamente y que no hay nada que impida que se muevan sin problemas.

3. Aprender como usar la App de Makeblock con el robot balancin en http://learn.makeblock.com/ranger/

P7: No puedo conectar la App con el robot via Bluetooth
1. Comprobar dentro de la pagina learn.makeblock.com/c/ si su dispositivo (teléfono mévil y/o tablet) es compatible
2. Por favor intente resetear la App o resetear la placa Auriga del robot

P8: Quiero saber si la placa Auriga es alimentada mediante la tensién de 5V de USB o los 6-12V del conector.

A. Existen dos diodos LEDs indicadores de alimentacién de +5V por USB o 6-12V del conector, asi hay que fijarse cual
se enciende

P9: ¢ Por qué las tuercas de métrica 4 (M4)se aflojan?

A: Las tuercas M4 se aflojaran si no usa el robot durante un largo periodo de tiempo. Por favor use una llave ingles junto
con un destornillador para apretar estas tuercas.

P10: ;Por qué no puede leer los valores del sensor de ultrasonidos y del sensor sigue lineas?

A: Por favor comprueba si el sensor de ultrasonidos y el sensor sigue lineas estan correctamente conectados a los
puertos RJ25 correspondientes

P11: ¢ Por qué el sensor de luz muestra un valor alto cuando se encuentra en una zona oscura?
A: Por favor verifique si el LED RGB esta encendido por que en tal caso afectara al sensor de luz
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P12: ;Por qué el sensor del sigue lineas no puede detectar una linea negra?
A: Compruebe que no se produce ninguna de las siguiente causas para que no funcione
1. No mantener el sensor del sigue lineas bajo la luz del sol el cual afectara a su funcionamiento.
2. El rango del detector del sigue lineas es de 1-2 cm. Por favor ajuste la distancia entre el sensor y el suelo.

P13: Los LEDs RGB se iluminan aleatoriamente cuando reseteo el robot
A: El chip en el LED RGB tiene funcion de memoria, por favor resetear el robot después de pasados 10 segundos

P14: ;Como se usa el Ranger Test Pad? (La hoja impresa con la linea blanca para el sigue lineas)
A: Por favor dirigirse a los tutoriales online de esta pagina para saber como se usa: http://learn.makeblock.com/ranger/

P15: ;Coémo puedo saber cuando debo de reemplazar las pilas?
A: Observando las siguientes indicaciones

1. El robot tanque y el robot de carreras se mueven lentamente y automaticamente se reseta mientras gira o evita los
obstaculos.

2. El robot tanque y el robot de carreras no se mueven cuando se aumenta la velocidad del motor.
3. El robot balancin no pueden mantenerse estable y se cae con facilidad mientras se mueve o gira.
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P16: ; Como reemplazar las pilas?

A: Fijarse en las ilustraciones inferiores

1. Robot Tanque

2. Robot de Carreras

3. Robot Balancin

By Miguel y Tino
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P17: ¢ Por qué el motor se calienta cuando el robot corriendo durante mucho tiempo?

A: Porque no esta pensado para ser usado durante mucho tiempo, por tanto apagar el robot hasta que los motores se
enfrien

P18: ;Cémo puedo restaurar el software original del robot manualmente?
1. En primer lugar asegurarse de haber descargado la ultima versién de mBlock 3.4.1. desde: http://www.mblock.cc/

2. Ahora conectar el robot mRanger mediante un cable USB al ordenador.

3. Abrir el programa mBlock y a continuacion escoger el puerto al que esta conectado el robot. Para saber a que
puerto esta conectado dentro de “Administracion de Dispositivos” fijarse dentro del apartado de “Puertos”, en este
caso se localiza en el “COM22”. Dentro del menu “Connect” escoger “Serial Port” y a continuacion el “COM22”

= n_bi' Puertos (COM & LPT) % mBlock{v3.4.0) - Disconnected - Not saved
(;yf Puerto de comunicaciones (COM1)

r;;" Puerto de impresora ECP (LPT1)

Extensions Language Help

g USB-SERIAL CH340 (COM22) r.-nl 14l Fart COM1
+ - Teclados L4 m
2,43 Serial 3
Metwork 3
View Source

Install arduino Driver
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4. Dentro del menu “Boards” escoger la placa “mBot Ranger (Auriga)”

CFR de Ferrol

File Edit

Conneck

Boards

Arduino Uno

Arduino Leonardo

Arduino Mano { mega3za )
Arduino Mega 1280
Arduinn Mega 2560

Starker Ulkimate (Crion)
Me Uno Shield

mBok (mCore)

mBok Ranger (Auriga)

Ulktimate 2.0 (Mega Pi)

PicoBoard

& mBlock{v3.4.0) - Serial Port Connected - Not savec

Extensions Language Help
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5. Por ultimo dentro del menu “Connect” escoger la opcién “Upgrade Firmware” y esperar hasta que se complete el
100% de la descarga, en ese momento el software estara actualizado y robot funcionara como al principio.

& mBlock{v3.4.0) - Serial Port Connected - Not saved

File Edit NM@algj=s8 Boards Extensions Language Help
Serial Port k .
l'-'l F . Scripts Costumes Sounds
| B |
, i [ .
E d;:G Seknal . I Motion I Events
1M Taly
Upgrade Firmware I sound I Sensling
Resek Defaulk Program  » I . I 5 t
Set Firm'ware Mode 3 B peratars
Wiew Source I Data&Blocks I Fobots

Install Arduino Driver

PR
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P19: ;Es posible ver el entorno del programa en castellano?
A: Es posible, simplemente dentro del menu “Language” escoger “Espanol

”

% mBlock{v3.4.0) - Disconnected - Not saved

File Edit Connect Boards Extensions BERENEEES Help

v English )
-
|_-_| oooo F . Scripts Costumes Sounds

nlufaln J rotion J events

PyorkHi

Portugués
Polski I Sound I Sensing

Mederlands I Fen I DOperators
Tirkee J DatagBlocks J robots
ooao
oooan
ooao
Italiano
Hrwatski
Hebrew think I for 9 SECS
Francais
Eeshi think

Deutksch

P20: ;Cada vez que subo un programa realizado por mi es necesario actualizar el programa del robot para poder
volver a usarlo desde la APP?
A: No, escoger dentro del menu “Conectar” la opcidén de “Restaurar Programa Predeterminado” y “mBot Ranger”
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Enlaces

Pagina principal del mRanger en Espanol: https://www.makeblock.es/productos/mbot_ranger/

Pagina principal en Inglés: http://learn.makeblock.com/en/ranger/

Pagina con tutoriales en Inglés: http://learn.makeblock.com/ranger-online-course/

Libro gratuito en Espariol: Divirtiendome con Ranger (PDF 172 paginas 35Mb): Descargar

Pagina del CFR de Ferrol: http://www.edu.xunta.gal/portal/es/cfrferrol/

Pagina en Espariol con contenidos de Ranger: http://www.futureworkss.com/arduino/Robotica_index.html

Esta guia de montaje:
http://www.futureworkss.com/arduino/Documentacion/Guia_de_montaje_del Robot _mBot Ranger.pdf
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